10 113 PROGRAMACION LINEAL AVANZADA
OBJETIVO

Capacitar al estudiante para modelizar, teorizar y resolver distintos problemas utilizando
técnicas de Programacion Lineal, Programacion Entera.
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Propiedades de la matriz A

Representacion de un vector no basico en términos de los vectores basicos
El método simplex para problemas de transporte

Un ejemplo del algoritmo de transporte

Degeneracion en el problema del transporte

El tablero simplex, asociado con un tablero de transporte
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FLUJO CON COSTO MINIMO EN REDES

El problema de flujo con costo minimo en una red

Propiedades de la matriz A

Representacion de un vector no basico en términos de los vectores basicos
El método simplex para problemas de flujo en redes
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11. PROBLEMAS DE FLUJO MAXIMO DE RUTA MAS CORTA,Y DE FLUJO DE
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METODOLOGIA

El curso es orientado por un profesor (a) que haya realizado investigacion en el area. El
desarrollo del curso se apoya en el uso de técnicas multimedias y la disponibilidad de la red
de Internet, para consulta bibliografica de profundizacion. El profesor programara
ampliamente dentro del curso el uso de software especifico para resolver problemas de
aplicacion vy ejercicios en los temas estudiados.

La Maestria dispone de una sala de computadores destinada exclusivamente a la
investigacion y desarrollo de las practicas propias de esta asignatura.
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